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PRIORITY DOCUMENT 

SUBMITTED OR TRANSMITTED IN] 
. COMPLIANCE WITH 
RULE 17.1(a) OR (b) 




REC'D 0 5 SEP 2003 



WlPO 



PCT 



Prioritatsbescheinigung iiber die Einreichung 
einer intemationalen Patentanmeldung 




Aktenzeichen: 



Internationaler 
Anmeldetag: 



PCT/DE 03/01735 



28. Mai 2003 



Anmelder/lnhaber: 



Robert Bosch GmbH, Stuttgart/DE; 
Thomas E n g e I b e r g , Hildesheim/DE; 
Heiko Freienstein, Hildesheim/DE; 
Hoang T r i n h , Hildesheim/DE; 
Hans-Dieter B o t h e , Seelze/DE. 




Bezeichnung: 
Prioritat: 



Biidgeber 



16. November 2002 DE 102 53 501.9 



noch nicht festgelegt 



Die angehefteten Stucke sind eine richtige und genaue Wiedergabe der ur- 
^prunglichen Unterlagen dieser intemationalen Patentanmeldung. 



MUnchen, den 26. August 2003 
Deutsches Patent- und Markenamt 
Der President 
Im Auftrag 



S'iS'ii'utrso 




PCX 

ANTRAG 



Der Unterzeichnete beantragt, daB die vorliegende 
intemationale Anmeldung nach dem Vertrag uber.die 
intemationale Zusammenarbeit auf dem Gebiet des 
Patentwesens behandelt wird 



Vom ^^pfdeamt auszuftlllen. 

PCT/DE 0 3 / 0 1 7 3 5 



Internationales Aktenzeichen 




RO/DE Deutsches Patent- und Markeriamt 

Name des Annieideaiyg jjffit^^C%^gt^^gli|S^y^ 



Ahtfinzfilrhpn fins Anmrlrtp 
(max: 12 Zeichen) R. 304442 Vogt/Oy 



Feld Nr. I BEZEICHNUNG DER ERFINDUNG 



Bildgeber 



Feld Nr. H ANMELt)ER 



□ 



Diese Person ist gleichzeitig Erfinder 




Name und Anschrift (Familienname, .Vorname; bei Juristischen Personen voilstdndige 
amtlicke Bezeichnung, Bei der Anscfirift sind die Postieitzahl und der Name des Staats . 
anzugeben. Der in diesem Feld in der Anschrift angegebene Stoat ist der Staat des Sitzes 
fer Wohnsitzes des Anmelders, sofem nachstehend kein Staat des Sitzes oder Wohnsitzes 

igegeben ist.) 

ROBERT BOSCH GMBH 
Postfech 30 02 20 
70442 Stuttgart 

Bundesrepublik Deutschland (DE) 



Pelefonnr.: 
0711/811-33135 



Telefaxnn: 
0711/811-331 81 



Pemschreibnr.: 



Rfigistrieningsnr. des Anmelders beim Amt 



StaatsangehOrigkeit (Staat): DE 

f 


Sitz Oder Wohnsitz (Staat): DE 


Diese Person ist Anmelder j 1 alle Bestim- 
fiir folgende Staaten: ' ' mungsstaaten 




alle Bestimmungsstaaten mit f | nur die Vereinigten 1 1 die im ZusatTfeld 
Ausnahme der Vereinigten Staaten ' ' Staaten von Amerika ' ' angegebenen Staaten 


Feld Nr. IH WEITERE ANMELDER UND/ODER (WEITERE) ERFINDER 




Name und Anschrift (Familiennamet Vorname; bei Juristischen Personen vollstdndige 
amtliche Bezeichmmg, Bei der Anschrift sind die Postieitzahl und der Name des Staats an- 
zugeben. Der in diesem Feld in der Anschrift angegebene Staat ist der Staat des Sitzes oder 
Wohnsitzes des Anmelders, sofem nachstehend kein Staat des Sitzes oder Wohnsitzes 
angegeben ist.) 

ENGELBERG, Thomas 
Bleicherstr. 21 
. 31137Hildesheim 
DE 



Diese Person ist 
I I nur Anmelder 



Anmelder und Erfinder 

nur Erfinder ffVird dieses Kdstchen 
angekreuzt, so sind die nach- 
stehenden Ahgaben nicht notig.) 



□ 



Registrieningsnr des Anmelders beim Amt 



Staatsangehdrigkeit (Staat): DE Sitz oder Wohnsitz (Staat): DE 


Diese Persoji ist Anmelder | | alle Bestim- • alle Bestimmungsstaaten mit Vy/ 
fUr folgende Staaten: ' ' mungsstaaten ' ' Ausnahme der Vereinigten Staaten '^--^ 


nur die Vereinigten 1 1 die im Zusatzfeld 
Staaten von Amerika ' ' angegebenen Staaten 


pK] Weitere Anmelder und/oder (weitere) Erfinder sind auf eihem Fortsetzungsblatt angegeben. 


Feld Nr. IV ANWALT ODER GEMEINSAMER VERTRETER; ZUSTELLANSCHRIFT 


Die folgende Person wird hiermit bestellt/ist bestellt worden, um fiir den (die) Anmelder 

vor den zust&idigen intemationalen BehCrden in folgender Eigenschaft zu handeln als: < — 


Anwalt gemeinsamer 
Vertreter 


Name und Anschrift (Familienname, Vomanie: bei juristischen Personen vollstdndige 

' amtliche Bezeichnung Bei der Anschrift sind die Postieitzahl und der Name 
des Staats anzugeben) 
ROBERT BOSCH GMBH 
Postfach 30 02 20 
70442 Stuttgart 

Buhdesrepublik Deutschland (DE) 


Telefonhr,: 


Telefaxnn: 


Pemschreibnr: 




Registrierungsnr. des Anmelders beim Amt 


i 1 Zustellanschrift: Dieses Kflstchen ist anzukreuzen, wenn kein Anwalt oder gemeinsamer Vertreter bestellt ist und statt dessen im 
' ' obigen Feld eine spezielle Zustellanschrift angegeben ist. 



PnrmKi«H prT/RO/IOl mifltt I ^ (MSnz 2001: Nachdruck Januar 2003) 



Siehe Anmerkxmsen zu diesem Antragsfi>rmular 



■F/DE 0 3 / 0 1 7 3 5 

• ' BlattNr... 2,... ^ 

Rortseteung von Feid Nr. HI WEITERE ANMELDER UND/ODER (WEITERE) £RFINDER ' ] 




Wird keines der fol^enden Felder benutzt, so ist dieses Blatt dem Antral nicht beizujugen. 



Notc und Anschrift (Familiermame, Vorname: beijuristischen Personen vollstdndige 
amtliche ^ezeichnung, Bei der Anschrift sind die Posdeitzahl und der Name des Staais an- 
zugeben, Der in diesem Feld in der Anschrift angegebene Staat ist der Staat des Sitzes oder 
Wohrtsitzes des Anmelders, sofern nachstehend kein Staat des Sitzes oder Wohnsitzes 
angegeben ist) 

FREIENSTEIN, Heiko ' . 
Luisenstr. 4a . ' ' . 

31141 Hildesheim 
. DE 



Piese Person ist 
I I nur Anmelder 



Anmelder und Erfinder 

nVLi Erfinder (Wird dieses Kdstchen 
angekretizt, so sind die nacfi- 
stehenden Angaben nicht ndtig,) 



□ 



Registrieningsnr. des Anmelders beim Amt 



StaatsangehCrigkeit (Staat): DE 



Sitz Oder Wohnsitz (Staat): DE 



Diese Person ist Anmelder 
fiir foigende Staaten: 



alle Bestim- 
mungsstaaten 



□ alle Bestiniraungsstaaten mit • \/1 
Ausnahme der Vereinigten Staaten 



nur die Vereinigten 
Staaten von Amerika 




Wohnsitzes des Anmelders, sofern nachstehend kein Staat des Sitzes oder Wohnsitzes 

angegeben ist.) 



TRINH, Hoang 
Alter Markt 13 
31134 Hildesheim 
DE . 



Staatsangehfirigkeit (Staat): DE 



□ die im Zusatzfeld 
angegebenen Staaten 



I I nur Anmelder 

Anmelder und Erfinder 

I I nur Erfinder (Wird dieses Kdstchen 
angekreuzt, so sind die nach- 
stehenden Angaben nicht notigj 



Registrieningsnr. des Anmelders beim Amt 



Site Oder Wohnsitz (Staat): DE 



Diese Person ist Anmelder 

ftlr foigende Staaten: 



alle Bestim- 
mungsstaaten 



□ 



alle Bestimmungsstaaten mit V\Z\ 
Ausnahme der Vereinigten Staaten ^^-^ 



Wohnsitzes des Anmelders, sofern nachstehend kein Staat des Sitzes oder Wohnsitzes 
angegeben ist.) 

BOTHE, Hans-Dieter . 
Bomstr. 67 
30926 Seelze 
DE 




niir die Vereinigten I | die im Zusat2feld 
Staaten von Amerika ' 1 angegebenen Staaten 



I I nur Anmelder 

Anmelder und Erfinder 

I I nur Erfinder (Wird dieses Kdstchen 
angekreuzt, so sind die nach- 
stehenden Angaben nicht notigj 



Elegistrierangsnr. des Anmelders beim Amt 



Staatsangehflrigkeit (Staat): DE 


Sitz Oder Wohnsitz (Staa^): DE 


Diese Person ist Anmelder f 
filr foigende Staaten: ^— 


aile Bestim- 1 1 alle Bestimmungsstaaten mit 1^ nur die Vereinigten die im Zusatzfeld 
munfisstaaten ' ' Ausnahme der Vereinigten Staaten Staaten von Amerika ' ^ angegebenen Staaten 


Wohnsitzes des Anmelders, sofern nachstehend kein Staat des Sitzes oder Wohnsitzes . 
angegeben ist.) 


1 1 nur Anmelder 

1 1 Anmelder und Erfinder 

1 1 nur Erfinder (Wird dieses Kdstchen 
angekreuzt, so sind die nach- 
stehenden Angaben nicht nOtig.) 


Elegistrieningsnr. des Anmelders betm Amt 


StaatsangehOrigkeit (Staat): 


Site Oder Wohnsitz (Staat): ' 


Diese Person ist Anmelder 

fUr foigende Staaten: >— ^ 


alle Bestim- 1 I alle Bestimmungsstaaten mit 1 nur die Vereinigten 1 1 die im Zusatzfeld 
unesstaaten ' ' Ausnahme der Vereinigten Staaten ' ' Staaten von Amerika ' • angegebenen Staaten 


I Weitere Anmelder und/oder (weitere) Erfinder sind auf einem Fortsetzungsblatt angegeben. 



FeldNr.V BJESTIMMUNG VOi 



BlattNr....3.... 



ATEN Bute die entsprechenden Kdstchen ankreuzen: weniSKhs ein Kdstchen mufi angekreuzt wertjen. 



r/DE 0 3 / 0 1 7 3 5 



Die folgenden Bestimraungen nach Kegel 4.9 Absatz a weixien hiennit vorgenommen: 
Regionales Patent 

rn AP ARIPO-Patent: GH Ghana, GM Gambia, KE Kenia, "LS Lesotho, MW Malawi, MZ Mosambik, SD' Sudan, 
SL Sierra Leone, SZ Swasiland, TZ Vereinigte Republik Tansani^, XJG Uganda, ZM Sambia, ZW Simbabwe und jeder weitere 
Stziat, der Vertragsstaat des Harare- Pro toko I Is und des PCX ist (falls Bine andere Schutzrechtsart oder ein sonstiges Verfcdtren 
gewUnscht wird, bitte auf der gepunkleten Linie angeben) 

I I CA Eurasisches Patent: AM Annenien. AZ Aserbaidschan, BY Belarus. KG Kirgisistan, KZ Kasachstan, MD. Republik 
Mold$u. RU Russische Federation. TJ Tadschikistan, TM Turkmenistan und jeder weitere Staat, der Vertragsstaat des 
• Eurasischen PatentDbereinkommens und des PGT ist . 

^ EP EuropSisches Patent: AT Osterreich, BE Belgien, BG Bulgarien, CH & LI Schweiz und Liechtenstein, CY Zypem, 
• CZ.Tschechische Republik, DE Deutschland, DK DSnemark, EE Estland, ES Spanien, FI Finnland, FR Frankreich, 
GB Vereinigtes Kdnigreich, GR Griecl^enland, IE Irland, IT Italien, LU Luxemburg, MC Monaco, NL Niederlande, 
PT Portugal, S£ Schweden, SI Slowenien, SK Slowakei TR TOrkei und jeder weitere Staat, der Vertragsstaat des 
Europaischen PatentDbereinkommens und des PGT ist 

I I OA OAPI-Patent: BF Burkina Faso, BJ Benin, CF Zentralafrikanische Republik, CG Kongo, CI C6te d'lvoire, CM Kamerun, 
GA Gabun, GN Guinea, GQ Aquatorialguinea, G\V Guinea-Bissau, ML Mali, MR Matiretanien, NE Niger, SN Senegal, 
TD Tschad, TG Togo und jeder weitere Staat, der Vertragsstaat der OAPI und des PCT ist (falls eine andere Schutzrechtsart 
Oder ein sonstiges Verfahren gewilnscht wird, bftte auf der gepimkteten Linie angeben 




Nationales Patent (falb eine andere Schukrechtsart 
I I AE Vereinigte Arabische Emirate 
AG Antigua und Barbuda 

AL Albanien \ | 

AMArmenien "... 

I I AT Osterreich 

□ AUAustralien \^ 

I I AZ Aserbaidschan 

I I BA Bosnien-Herzegovina. |^ 

I I BB Barbados 

I I BG Bulgarien. 

I I BRBrazilien Q 

□ BY Belarus 

□ BZ Belize. \ □ 

□ CAKanada □ 
I I CH «& LI Schweiz und Liechtenstein Q 

CN China. □ 

□ Cokolumbien Q 
I I CR Costa Rica. „ : Q 

□ CUKuba □ 

CZTschechische Republik. Q 

DE Deutschland | | 

DKDSnemark □ 

rn DM Dominica [j| 

I 1 DZ Aigerien 

n EC Ecuador. .• *.. Q 

□ EE Estland □ 

I I ES Spanien ' 

I I FI Finnland 

I I GB Vereinigtes K6nigreich Q 

rn GD Grenada Q 

n GE Georgien Q 

□ GH Ghana. □ 



oder ein sonstiges Vetfahren gewOnscht wird, bitte ai 

GM Gambia Q 

HR Kroatien □ 

HU UngaiTL ^ □ 

ID indonesien . Q 

Israel Q 

IN Indien .*„.... □ 

IS Island □ 

JP Japan 

KE Kenia 

KG Kirgisistan , | 

KP Demokratische Volksrepublik . 

« Korea.: | 

KR Republik Korea, ■. 

KZ Kasachstan... [ 

LC Saint Lucia \^ 
LK Sri Lanka 
LR Liberia 

LS Lesotho.:. : 

LT Litauen 
LU Luxemburg 

LVLettlahd □ 
MAMarokko □ 

MD Republik Moldau .■ □ 



MG Madagaskar. , ;. 

MK Die ehemalige jugoslawische P~] 

Republik Mazedonien | | 

MNMongolei | | 

MW Malawi □ 

MXMexiko : □ 

MZ Mosambik * Q 

NO Norwegen Q] 



luf der gepunkteten Linie angeben): 

NZNeuseeland 

OM Oman 

PH Philippinen 

PL Polen 

PT Portugal 

RO Rumanien 

RU Russische FOderation 



SC Seychellen 
SD Sudan 
SE Schweden 
SG Singapur 

SK Slowakei 

SL Sierra Leone 

TJ Tadschikistan 

TM Turkmenistan 

TN Tunesien 

TRTurkei 

TT Trinidad und Tobago.. 



TZ Vereinigte Republik Tansania 

UA Ukraine : 

UG Uganda 

US Vereinigte Staaten von Amerika.., 



UZ'Usbekistan 

VC St. Vincent und die Grenadinen 

VN Vietnam 

YU Jugoslawien 

ZA Sfldafrika. 

ZM Sambia 
ZW Zimbabwe 



Kitchen fUr die Bestimmung von Staaten, die dem PCT nach der VerOffentlichung dieses Formblatts beigetreten sind: 

□ . □ □ • 

□ . □ □ 



Erklarung bzgl. vorsorglicher Bestimmungen: ZusUtzlich zu den oben genannten Bestinimungen nimmt der Anmelder nach 
Regel 4.9 Absatz b auch alle anderen nach dem PCT zulSssigen Bestimmungen. vor mit Ausnahme der im Zusatzfeld genannten 
Bestimmungen, die von dieser Erklfirung ausgenommen sind. Der Anmelder erklfirt, daB diese zusatzlichen Bestinmiungen unter dem 
Vorbehalt einer Bestatigung stehen und jede zusatzliche Bestimmung; die vor Ablauf von 15 Monaten ab dem Prioritatsdatum nicht 
bestatigt wurde, nach Ablauf dieser Frist als vom Anmelder zurQckgenommen gilt. (Die Bestdtigung (einschlieftlich der GebUhren) 
mufi beim Anmeldeamt innerhalb der Frist von 15 Monaten eingehen.) 



Formblatt PCT/RO/lOl (Blatt2) (Januar 2003) 



Siehe Anmerkungen zu diesem Antragsformuiar 



BlattNr.A. 



^T/DE 0 3 / 0 1 7 3 5 



Feld Nr. VI PRXORITATSANSPRUCH 


Anmeldedatura 
der frQheren Anmelduiig 

\ i a^iVlOTlQUUvLtirj 


Aktenzeichen der 
frOheren Anmeldung 


1st die fhlhere Anmeldun 


g eine: 


Staat 


Regionaies Amt 


intemationale Anmeldung: 
Anmeidesirnt 


Zeile(l) 

16. November 2002 


102 53 501.9 


Bundesrepublik • 
Deutschland 






Zeile (2) 










Zeile (3) 


1 








Zeiie (4) 










Zeile (5) 










1 1 . \yeitfire Prioritatsanspriiche sind im Zusatzfeld angegeben 



Das Anmeldeamt wird ersucht, eine beglaubigte Abischrift der oben bezeichneten frUheren Anmeldung(en) zu erstellen und dem 
Itemationaien Biiro zu Ubermitteln (nur falls die frUhere Anmeldung(en)' bei dem Amt eingereicht warden ist (sind), das fltr die Zwecke 
neser internationalen Anmeldung Anmeldeamt ist) 



sSmtliche 
Zeilen 



S Zeile (1) □ Zeile (2) □ Zeile (3) □ Zeile (4) 



□ keile(5) !□ I^«iter^'^>-he 



Zusatzfeld 



□ 

* Falls es sich bei der frUheren Anmeldung um eine AJUPO-Anmeldung handelt, geben Sie mindestens einen Staat an, der Mitgliedstaat der 
Pariser VerbandsHbereinkunft sum Schutz des gewerblichen Eigentums oder Mitglied der Welthandelsorganisation ist und/iir den oder das 
die frUhere Anmeldung eingereicht wurde 



Feld Nr. VII INTERNATIONALE RECHERCHENBEHORDE 



Wahl der internationalen Reciierchenbehdrde (ISA) ffalls nvei oder mehr als zwei intemationale Recherchenbehdrden Jur die Au^fUhrung 
der internationalen Recherche zust&ndig sind, geben Sie die von Jhnen geyvdhlte Behdrde an; der Zweibuchstaben-Code kann benuizt werden): 

!SAA :. 

Antrag auf Nntzung der Ergebnisse einer frUheren Recherche: Bezugnahme auf diese frUhere Recherche (falls eine frUhere 

Recherche bei der internationalen Recherchenberdrde beantragt oder von ihr durchgeJUhrt warden ist): 

Datum (Ta^lMoaal/Jahry, Aktenzeichen Staat (oder regionaies Amt) 



FeldNr.VIU ERKLARUNGEN 



Die Felder Nr. VIII (i) bis (v) enthalten die folgenden Erklfirungen (Kreuzen Sie itnten die entsprechenden 
tchen an und geben Sie in der rechten Spalte fir Jede Erkldrung deren Anzahl an): 



Anzahl der « 
Erkianingen 



□ 

□ 
□ 
□ 



PeJd Nr. VUI (i) Erklanmg hinsichtlich der IdentitSt des Erfinders , 



Feld Nr. VUI (ii) ErklSrung hinsichtlich der Berechtigving des Aimielders, zum Zeitpunkt des 
internationalen Anmeldedatums, ein Patent zu beantragen und zu erhalten 

Vr. VIII (iii) Erkiarung hinsichtlich der Berechtigung des Anmelders, zum Zeitpimkt des 
internationalen Anmeldedatums, die Prioritat einer Mheren Anmeldimg 
zu beanspruchen 

Feld Nr. VIII (iv) Erfiridererklarung (iiur im Hinblick auf die Bestimmung der Vereinigten 
Staaten von Amerika) 

Feld Nr. VIII (v) Erkiarung hinsichtlich unschadlicher Offenbarungen oder Ausnahmen 
von der Neuheltsschadlichkeit 



Formblatt PCTT/RO/lOl (Blatt3) (Juli 2002; Nachdruck Januar 2003) 



Siehe Anmerhmgen zu diesem ArUragsformular 



t 



Feld Nr. IX KONTROLLISTE; E 



BlattNr..5.. 



CHUNGSSPRACHE 



y/DE 0 3 / 0 1 7 3 ! i 



Diese Internationale Anmeidung enthaJt 
(a) auf Papier, die folgende Anzahl. Blatter. 

Antrag (inklusive ' 

Ericlfirungsblatter) : 5 

Beschreibung (ohne 
Sequenzprpiokolle und/oder 
DiesbezQgliche Tabellen) 9 



AnsprUche 
Zusammenfassung 
Zeichnungen* 
Teiianzahl' 

Sequenzprotokolle 

DiesbezOgliche Tabellen 
ifuf beide,Anzahl der Blatter,, 
sonveit auf Papier eingereicht 
wird, unabhdngig davon, ob 
zusdizlich auch in computer- 
lesbarer Form eingereicht wird; 
^iehe unter (c)) 



,2 
1 
3 



arotanzahl 



20 



i) ausschlieBlich in computerlesbarer Forai 
(AbschnittSOl (aXO) 
(0 n Sequenzprotokolle 
(ii) 03 diesbezOgliche Tabellen 
(c)) auch in computerlesbarer Form 
(AbschnittSOl (a)(ii)) 

(0 CD Sequenzprotokolle 

diesbezOgliche Tabellen * 

Art und Anzahl der Datentriiger (Diskette, 
CD-ROM, CD-R Oder sonstigc), auf denen sich 
befi nden : 

(i) I I Sequenzprotokolle 



I I diesbezUgliche Tabellen 



(zusdtzllch eingereichte Kopien unter 
Punkt 9(ii) in der rechten Spalte dngeben}: 



Dieser intemationalen Anmeidung Hegen die folgenden Anzahl 

Unterlagen bei (krcinat Sio die emspnchetkhut Kasichvn 

OH MtU geben Sie in der rechten SpatteJeiPeih die Anzahl 

der hei liegen den Exemplare an) \ 

Blatt ftkr die GebQhrenberechnung 



□ 
□ 
□ 

□ 
□ 

□ 
□ 

□ 



10. 



□ 



11. 



.Original eirier gesondertcn Vol! macht 
Original einer allgemeinen Vollmachl 

Kopien der allgemeinen Vollmacht: Akienzeicheii (falls vorhandcn) 

Begrilndung ftlr das Fehlen einer Unierschrift 

Prioritatsbeleg(e), in Feld VI durch . 
folgende Zeilennummer gekennzeiciinet: . 

Ofbersetzung der intemationalen Anmeidung in die folgende Sprache: 

Gesonderte Angaben zu hinteriegten Mikroorganismen oder biologischem 
Material 

Sequenzprotokolle in computerlesbarer Form 
(Art und Anzahl der Datentrager) 

(i) CD Kopie ausschlieBlich fllr die Zwecke der 

intemationalen Recherche nach Regel \3ter (und 

nicht als Teil der intemationalen Anmeidung) : * 

(ii) CD (nur falls Feld (b)(i) oder (c)(ii) in der linken Spalte 

angekreuztwurden) zusatzliche Kopien einschliefiUch, 
soweit zutre£rend, einer Kopie f&r die Zwecke der, 
intemationalen Recherche nach Regel \3ter : 

(iii) CD zusammen mit entsprechender Erklarung, dafl die 

Kopie(n) mit dem in der tinken Spalte aufgefithiten 
Sequenzprotokollen identisch ist (sind) : 

I I xabellen in computerlesbarer Form im ZusammenHang mit 
Sequenzprotokollen (Art und Anzahl der Datentrager) 

' 0) Kopie ausschlieBlich ftir die Zwecke der intemationalen 
Recherche nach Abschnitt 802(b-^iiate/-) (und nicht als . 
Teil der intemationalen Anmeidung) : 

(ii) CD (^^^ f^^^^ Felder (b)(ii) oder (c)(ii) in der Itnken Spalte 

angekreuzt wurden) zusatzliche Kopien einschliefilich, ^ 
soweit zutreffend, einer Kopie fUr die Zwecke der 
intemationalen Recherche nach Abschnitt 802(b-^iwtter) : 

(iii) I I zusammen mit entsprechender Erklarung, daB die 

Kopie(n) mit dem in der linkcn Spalte aufgefiUuten 

Tabellen identisch ist (sind) 
Sonstige (einzeln auffUhren): , 
Abschrifl(en) fUr Prioritatsbeleg(e) \ 



AnzaM 

I 



bildung der Zeichnungen, die 
^t der Zusammen&ssung 
WftfBsntlicht warden soil (Nr.): 3 



Sprache, in der die 
Internationale Anmeidung 
eingereicht wird: 



Deutsch 



Feld Nr. DC UNTERSCHRIFT PES ANMELDERS ODER PES A^fWALTS 



Der Namejeder iinterzeichnenden Person ist neben der Unterschrift zu wiederholen, Und es ist anziigeben, sofern sich dies nicht eindeutig aus 
dem Antrag ergibt, in welcher Eigenschqfi die Person unterzeichnet, 

ROBERT BOSCH GMBH ^r,^.c.^^T 
Nr.35;airAV ^ Thomas ENGELBERG Heiko FREIENSTEIN 

Vogt >l 




HoangTRINH 



Hans-Dieter BOTHE 



1. Datum des tatsa^ichen Eingangs dieser 
intemationalen Anmeidung 



om Anmeldpamt auszufQllen 

28. Mai 



2003 



(28.05. 03 j 



3. Geflndertes Eingangsdatum aufgrund nachtraglich, jedoch 
fristgerecht eingegangener Unterlagen oder Zeichnungen 
zur Vervollstandigung dieser intemationalen Anmeidung: 



4. Datum des fristgerechten Eingangs der angeforderten 
nachArtikel I1(2)PCT: ' 



Richtigstellung i 



2. Zeichnungen 



□ 
□ 



eingegangen: 

nicht ein- 
gegangcn: 



5. Internationale RecherchenbehOrde 
(falls zwei oder mehr zustOndig sind) 



ISA/ 



□ 
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Bildgeber 

Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einem Bildgeber nach der Gattung des unabhSngigen 
Patentanspruchs. 

Aus WO 01/60662 Al ist bereits ein Bildgeber, der in einem Fahrzeug angeordnet ist, 
bekannt. Er wird hier zur Sitzbelegungserkennung verwendet. 

Vorteile der Erfindung 

Der erfindungsgemaBe Bildgeber mit den Merkmalen des unabhangigen Patentanspruchs 
hat demgegenuber den Vorteil, dass der Bildgeber anhand seines Bildsignals seine 
Funktionsfahigkeit uberwacht. Dadurch wird eine Sicherheitsanforderung an ein solches 
Bilderkennungssystem erfullt. Der Bildgeber kann dabei sowohl zur Insassenerkennung, 
Bestimmung der Pose des Insassen oder zur Klassifizierung der Belegungssituation 
vervv'endet werden, aber auch zur Umfelduberwachung und auch dabei beispielsweise zur 
Uberrollerkennung. Insbesondere ist damit eine zusatzliche Sensorik zur Uberwachung 
der Funktionsfahigkeit nicht mehr notwendig, bzw. es konnen Anforderungen an 
zusatzliche Oberwachungsvorrichtungen reduziert werden. Insbesondere sind hier 
Bildgeber in sicherheitsrelevanten Anwendungen anwendbar, wie es Systeme zum 
Insassenschutz sind. Gerade hier ist die Funktionsfahigkeit des Bildgebers essentiell fiir 
die Funktionsfahigkeit. 
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Durch die in den abh^ngigen Anspruchen aufgefiihrten MaBnahmen und Weiterbildungen 
sind vorteilhafte Verbesserungen des im unabhangigen Patentanspruch angegebenen 
Biidgebers mSglich. 

Besonders vorteilhaft ist, dass der Bildgeber eine Auswerteeinheit aufweist, die aus dem 
Bildsignal wenigstens einen Wert ableitet, den die Auswerteeinheit mit wenigstens einem 
Grenzwert zur Uberwachung der Funktionsfahigkeit vergleicht. Dabei kann dann ein 
Erfahrungswissen uber Mess-Signalverlaufe einflieBen. Insbesondere ist es dabei 
moglich, einen Grenzwertesatz zu vergleichen, der in einem Speicher, der dem Bildgeber 
zugeordnet ist, abgelegt ist. Durch den Vergleich mit mehreren Grenzwerten kann 
insbesondere ein Systemzustand bestimmt werden. Vorteilhafterweise wird dann dieser 
Systemzustand uber eine Schnittstelle an weitere Systeme ubermittelt Diese Schnittstelle 
kann als eine Zweidrahtschnittstelle beispielsweise zu einem Steuergerat ausgebildet sein, 
sie kann aber auch als eine Busschnittstelle ausgebildet sein. Dafiir konnen dann 
beispielsweise optische, elektrische oder Funkbuskonfigurationen verwendet werden. 

Weiterhin ist es von Vorteil, dass der Bildgeber anhand wenigstens eines invarianten 
Musters das Bildsignal erzeugt. Dieses invariante Bildsignal wird dann zur 
Selbstuberwachung verwendet, indem es mit einem internen Referenzmuster verglichen 
wird. Dazu kdnnen naturlich vorkommende invariante Merkmaie des Umfeldes oder von 
einem System automatisch induzierte invariante Merkmaie, beispielsweise mit Hilfe eines 
Beleuchtungsmoduls oder kunstlich induzierte invariante Merkmaie des Umfeldes, zum 
Beispiel vorgesehene Targets, oder durch ein Testbildverfahren erzeugt werden. Beim 
Testbildverfahren wird der Auswerteeinheit ein simuliertes Sensorsignal zugefuhrt. Das 
dazugehorige Mess-Signal ist vorgegeben. Abweichungen fuhren dann zu einer 
Fehlermeldung. 

Weiterhin ist es von Vorteil, dass der Bildgeber anhand eines Verlaufs des Bildsignals 
seine Funktionsfahigkeit uberwacht. Dies kann beispielsweise durch einen einfachen 
Vergleich benachbarter Bereiche des Biidgebers durchgefuhrt werden. Auch ein 
Mustervergleich, also ein Vergleich mit qualitativen SignalverlMufen ist hier moglich. 
Trends konnen analysiert werden oder statistische Parameter, oder es kSnnen 
Korrelationsverfahren auf den Bildsignalsverlauf angewendet werden. Aber auch 
spektrale Methoden wie die Analyse des Fourierspektrums, des Waveletspektrums oder 
des Kontrastspektrums konnen hier Anwendung finden. 
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Dariiber hinaus ist es von Vorteil, dass der Bildgeber, wenn er wenigstens zwei 
bildgebende Sensoren aufAveist, durch einen Vergleich der Ausgangssignale dieser zwei 
bildgebenden Sensoren seine Funktionsfahigkeit uberpruft. Dadurch kann die Redundanz 
eines Verbundes von hoch auflosenden Sensoren, wie es beispielsweise ein Array oder 
auch eine Stereokamera ist, ausgenutzt werden. Auch hier sind dann die Methoden der 
Analyse des Bildsignalveriaufs anwendbar. Auch die Ausnutzung einer zeitlichen 
Redundanz durch eine zeitliche Analyse des Sensorsignals bzw. Analyse von 
aufgezeichneten dynamischen Vorgangen ist hier moglich. 

Die Selbstuberwachung des Bildgebers kann in einer Initialisierungsphase oder auch 
dauemd oder intermittierend wahrend des Betriebs durchgefthrt werden. 

Daruber hinaus ist es von Vorteil, dass der Bildgeber mit einer Diagnoseeinheit 
verbindbar ist, die die Selbstuberwachung des Bildgebers aktiviert. Diese 
Diagnoseeinheit kann im Fahrzeug angeordnet sein oder auch auBerhalb des Fahrzeugs, 
urn dann Uber eine Funkverbindung die Selbstuberwachung durchzufUhren. Denkbar ist, 
dass im Falle einer Aktivierung durch die Diagnoseeinheit auch ein erweitertes 
Testprogramm durchgefflhrt wird, da es moglich ist, zum Beispiel Musterdateien zu 
tibertragen, oder auch Langzeittests durchzufUhren. Weiterhin kann es von Vorteil sein, 
dass der Bildgeber manuell zur Selbstuberwachung aktivierbar ist. Dafur weist dann der 
Bildgeber entsprechende Bedienelemente oder Schnittstellen auf, die durch eine 
Betatigung eines Gerates die Selbstuberwachung einleiten. 

Der Bildgeber kann insbesondere tiefenbildgebend konfiguriert sein, d.h. es werden 
beispielsweise zwei Bildsensoren verwendet, um eine Tiefenauflosung eines Objekts zu 
erhalten. Dafur kann auch eine Matrix oder ein Array von Bildsensoren verwendet 
werden. Denkbar ist auch ein Tiefenbildsensor, der nach anderen physikalischen 
Prinzipien arbeitet, wie beispielsweise dem Laufzeitprinzip oder der Prinzip der 
strukturierten Beleuchtung. 

Zur Selbstilberwachung, aber auch ftir andere Zwecke, kann es vorteilhafl sein, eine 
Beleuchtungsvorrichtung aufzuweisen, die dem Bildgeber zugeordnet ist. 
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Zeichnung 

Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung sind in der Zeichnung dargestellt und werden in der 
nachfolgenden Beschreibung naher erlautert. 

Es zeigen 

Figur 1 ein erstes Blockschaltbild des erfindungsgemaBen Bildgebers, 
Figur 2 ein zweites Blockschaltbild des erfindungsgemaBen Bildgebers und 
Figur 3 ein drittes Blockschaltbild des erfindungsgemaBen Bildgebers. 

Beschreibung 

Hochentwickelte, hochauflosende biid- bzw. tiefenbildgebende Mess-Systeme sind fUr 
Anwendungen in der Kraftfahrzeugtechnik zunehmend interessant. Als videobasierte 
Assistenzsysteme und Sicherheitssysteme sind hier besondere Anwendungen vorgesehen. 
Je starker der Mensch entlastet werden soli, desto zuverlassiger muss ein solches Mess- 
System sein. In diesem Zusammenhang kommt auch der Fahigkeit des Systems, einen 
Ausfall zu detektieren und geeignete MaBnahmen einzuleiten, eine groBe Bedeutung zu. 
ErfindungsgemaB wird nun ein solcher Bildgeber vorgeschlagen, der diese Fahigkeit zur 
Selbstiiberwachung hat, wobei dieser Bildgeber im Kraftfahrzeug eingebaut ist. Kern der 
Erfindung ist die Integration dieser Selbstuberwachungsfunktionalitat in ein hoch 
auflosendes bild- bzw. tiefenbildgebendes Mess-System. 

Da solche Mess-Systeme zur Messwertgenerierung uber mindestens eine leistungsfahige 
Auswerteeinheit verftigen, wird eine Selbstuberwachungsfunktionalitat realisiert, indem 
durch Methoden der Signal verarbeitung mit Hilfe der Auswerteeinheit aus den 
Sensorsignalen selbst GroBen ermittelt werden, die auf die Funktionstiichtigkeit des 
Sensors bzw. des Mess-Systems schlieBen lassen. Vor- und Erfahrungswissen uber 
Signalverlaufe wird geeigneterweise ausgewertet. Im einfachsten Fall wird eine 
KenngroBe, die aus dem Bildsignal abgeleitet wurde, mit einem Grenzwert bzw. einem 
Grenzwertesatz verglichen, der in einem Speicher, der dem Bildgeber zugeordnet ist, 
abgelegt ist. 
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Eine andere Moglichkeit ist, auf Basis mehrerer verschiedener GroBen eine Bewertung 
des Systemzustands durchzufuhren. Werden Grenzwerte uberschritten oder auf andere 
Weise eine eingeschrankte Funktionalitat bis bin zum Sensorversagen festgestellt, so wird 
iiber eine geeignete Schnittstelle ein entsprechender Statusreport ubermittelt, zumindest 
aber der Ausfall des Bildgebers gemeldet. Uber diese Schnittstelle wird im anderen Fall 
die Funktionstuchtigkeit des Bildgebers ubermittelt Die Selbstuberwachung kann 
wahrend der Initialisierungsphase des Bildgebers zu bestimmten Zeitpunkten oder 
permanent durchgefuhrt werden. Die Selbstuberwachung kann auch von auBen, d.h. 
durch ein ubergeordnetes System wie eine Diagnoseeinheit oder manuell aktiviert 
werden. Denkbar ist, dass im Falle einer Aktivierung durch ein Diagnosesystem auch ein 
erweitertes Testprogramm durchgefuhrt wird, da es moglich ist, beispieisweise 
Musterdateien zu ubertragen oder auch Langzeittests durchzufuhren. 

Figur i zeigt in einem ersten Blockschaltbild den erfindungsgemaBen Bildgeber. Der 
physikalische Prozess 10 (die Szene) wird durch den Sensor 12 als Bildsignal abgebildet. 
Der Sensor 12 bildet mit einer Verarbeitungseinheit 13 ein Mess-System. Das Bildsignal, 
das vom Sensor 12 erzeugt wird, wird von der Verarbeitungseinheit 13 aufbereitet und 
verarbeitet. Ober eine erste Schnittstelle 14 wird das Mess-Signal, also das Bildsignal zu 
weiteren Systemen, wie beispieisweise einem SteuergerSt fiir die Insassenerkennung 
Ubertragen. 

Ober eine weitere Schnittstelle 15 wird der Status des Bildgebers, der hier dargestellt ist, 
ubertragen und der auch anhand des Bildsignals festgestellt wurde. Wie oben dargestellt 
wird der Status des Bildgebers, also seine Selbstuberwachung, entweder durch die 
Ausnutzung des Vorwissens iiber ihre invarianten Muster, oder Erfahrungswissen uber 
Mess-Signalverlaufe oder Redundanz eines Verbundes von Sensoren oder durch die 
Ausnutzung von zeitlicher Redundanz durchgefuhrt. Die Schnittstellen 14 und 15 konnen 
auch in einer Schnittstelle zusammengefasst sein und sind dann nur logisch getrennt. Die 
Schnittstellen konnen hier Zweidrahtschnittstellen sein oder auch Schnittstellen zu einem 
Biissystem. 

Figur 2 zeigt nun einen Bildgeber, der mehr als einen Sensor zur Bildaufnahme aufweist 
und damit auch zur Tiefenbildgebung konfiguriert ist. Beispielhaft sind hier drei Sensoren 
22 bis 24 dargestellt, es ist jedoch moglich, lediglich zwei Sensoren oder auch mehr 
Sensoren zu verwenden. Das Mess-System 21 wird daher aus den Sensoren 22 bis 24 und 




der Verarbeitungseinheit 25 gebildet Der physikalische Prozess 20 (die Szene) wird 
durch die Sensoren 22-24 abgebildet. Die Verarbeitungseinheit 25 nimmt die Bildsignale 
der Bildsensoren 22 bis 24 auf, verarbeitet diese und fuhrt dann in Abhangigkeit von der 
Auswertung dieser Bildsignale Signale auf die Schnittstellen 26 und 27, um einerseits den 
Status des Bildgebers und andererseits das Mess-Signal selbst zu ubertragen. Die 
Sensoren 22 bis 24 konnen an einzelne Schnittstellenbausteine der Verarbeitungseinheit 
25 angeschiossen sein, sie konnen jedoch auch uber einen Multiplexer oder einen 
intemen Bus mit der Verarbeitungseinheit 25 verbunden sein. Der Bildgeber kann in 
einer baulichen Einheit, in der auch die Schnittstellen 26 und 27 integriert sind, 
ausgefiihrt sein. Es ist jedoch moglich, dass kein Gehause fur diese gesamten 
Komponenten vorliegt, sondem diese verteilt angeordnet sind. Die Verarbeitungseinheit 
25 fUhrt dann, wie oben beschrieben, die Analyse des Bildsignals durch, um die 
Selbstuberwachung des Bildgebers durchzufuhren. 

Figur 3 zeigt in einem dritten Blockschaltbild den erfindungsgemaBen Bildgeber. Hier 
sind zwei Sensoren als Videokameras 31 und 32 vorhanden, die an eine 
Verarbeitungseinheit 33 angeschiossen sind, Diese weist ein Programm 34 zur 
Sensordatenverarbeitung und ein Programm 35 zur Selbstuberwachung auf. Die 
Selbstuberwachung 35 wird auch an den Bildsignalen der Videokameras 3 1 und 32 
durchgefiihrt. Zusatzlich steuert die Verarbeitungseinheit 33 eine Beieuchtungseinheit 
bzw. einen Signalgeber 36 an, um beispielsweise die Selbstuberwachung durch Vergleich 
selbstinduzierter Muster mit deren intemer Representation durchzufuhren. Die 
Verarbeitungseinheit 33 ist weiterhin an Schnittstellen 37 und 38 angeschiossen, die 
jeweils zur Ubertragung des Mess-Signals, also des Bilds oder Tiefenbilds und des Status 
b2w. des Ergebnisses der Selbstuberwachung dienen. Das Mess-System 30 besteht also 
aus den Videokameras 3 1 und 32, der Verarbeitungseinheit 33 und der 
Beieuchtungseinheit 36. Der gesamte Bildgeber wird durch die Schnittstellen 37 und 38 
erganzt. Die Sensoren 3 1 und 32 sind hier als Videokameras ausgebildet. Die 
Ausgangssignale werden der Auswerteeinheit 33 zugefiihrt, die zur Erzeugung der 
raumlichen Daten geeignete Verarbeitungsschritte wie Bildverarbeitung, 
Korrelationsverfahren oder Triangulation ausfuhrt. Diese Verarbeitungseinheit 33 fUhrt 
aber auch geeignete Verfahren zur Selbstuberwachung des Mess-Systems aus. 
Ausgangssignale des Stero-Video-Mess-Systems sind in diesem Ausfuhrungsbeispiel 
Bild, Tiefenbild und Statussignal des Mess-Systems 30. 
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In der nachfolgenden Tabelle sind mSgliche Probleme, die zu einer eingeschrankten 
Funktionsfahigkeit des ausgefuhrten Mess-Systems fuhren konnen, aufgefuhrt. Spalte 2 
und 3 enthalten die geeigrieten Daten und Methoden der Signalverarbeitung, um die 



eingeschrankte Funktionsfahigkeit festzustellen. 



Problem 


Analysierte Daten 


Auswahl von Verfahren der 
Selbstiiberwachung 


(partielle) 
Verdeckung 
des Sensors 


Grauwertbild des Sensors 1 


Ausnutzung von Vorwissen uber 
invariante Muster: 

• Natiirlich vorkommende invariante 
Merkmale des Umfeldes. 

• Vom System automatisch induzierte 
invariante Merkmale (z.B mit Hilfe 
eines Beleuchtungsmoduls) 

Ausnutzung zeitlicher Redundanz: 

• Zeitliche Analyse des Sensorsignals. 

• Analyse von aufgezeichneten 
dynamischen Vorgangen. 




Grauwertbild des Sensors 2 


Siehe Grauwertbild des Sensors 1 




Grauwertbilder der Sensoren 
1 und 2 


Ausnutzung von Erfahrungswissen uber 

Messignalverlaufe: 

• Analyse statistischer Parameter 

Ausnutzung der Redundanz eines 
Verbundes von hochauflQsenden 
Sensoren: Vergleich von verschiedenen 
Einzelsensorsignale des 
Sensorverbundes. 




Tiefenbild 


oiene orauwercDua aes oensora i 


Dekalibrieru 
ngs- 

detektion 


Grauwertbild des Sensors 1 


Ausnutzung von Vorwissen uber 
invariante Muster: 

• Naturlich vorkommende invariante 
Merkmale des Umfeldes. 

• Vom System automatisch induzierte 
invariante Merkmale (z.B mit Hilfe 
eines Beleuchtungsmoduls) 




Grauwertbild des Sensors 2 


Siehe Grauwertbild des Sensors 1 




Grauwertbilder der Sensoren 
1 U.2 


Ausnutzung der Redundanz eines 
Verbundes von hochauflosenden 
Sensoren: Vergleich von verschiedenen 
Einzelsensorsignale des 
Sensorverbundes. 




Fehler in der 

Helligkeits- 

einstellung 


Grauwertbild des Sensors 1 


Ausnutzung von Erfahrungswissen iiber 
Messignalverlaufe 

• Einfacher Vergleich benachbarter 
Bereiche des Sensors 

• Vergleich mit Grenzwerten 

• Vergleich mit qualitativen 
Signal verlaufen 

• Analyse von Trends 

• Analyse statistischer Parameter 

• Analyse weiterer spektrale 
Eigenschaften. 

Ausnutzung zeitlicher Redundanz: 

• Zeitliche Analyse des Sensorsignals. 

• Analyse von aufgezeichneten 
dynamischen Vorgangen. 




Grauwertbild des Sensors 2 


Siehe Grauwertbild des Sensors 1 




Grauwertbilder der Sensoren 
1 und 2 


Ausnutzung der Redundanz eines 
Verbundes von hochauflosenden 
Sensoren: Vergleich von verschiedenen 
Einzelsensorsignale des 
Sensorverbundes. 


Fehler in der 

Abbildungss 

charfe 

(Defokussie 

rung) 


Grauwertbild des Sensors 1 


Ausnutzung von Erfahrungswissen uber 
Messignalverlaufe 

• Analyse statistischer Parameter 

• Analyse des Kontrastspektrums 

• Analyse weiterer spektrale 
Eigenschaften 

Ausnutzung zeitlicher Redundanz: 

• Zeitliche Analyse des Sensorsignals. 

• Analyse von aufgezisichneten 
djoiamischen Vorgangen. 




Grauwertbild des Sensors 2 


Siehe Grauwertbild des Sensors I 




Grauwertbilder der Sensoren 
1 und 2 


Ausnutzung der Redundanz eines 
Verbundes von hochaiifl5senden 
Sensoren: Vergleich von verschiedenen 
Einzelsensorsignale des 
Sensorverbundes. 



Ein stereo-video-basiertes Mess-System ist als ein typisches Beispiel fiir ein 
hochauflosendes bild- oder tiefenbildgebendes Mess-System zu sehen, auf das man viele 
der vorgestellten Methoden der Signalverarbeitimg bzw. Mustererkennung zur 
Selbstuberwachung anwenden kann. Insbesondere eine weitgehend unabhSngige 
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Erzeugung der Einzelsensorsignale sollte eine leistungsfahige 
SelbstCiberwachungsfunktional itat ermoglichen. 
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Patentanspriiche 

1. Bildgeber, der in einem Fahrzeug angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Bildgeber derart konfiguriert ist, dass der Bildgeber anhand eines Bildsignals seine 
Funktionsfilhigkeit ttberwacht. 

2. Bildgeber nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Bildgeber eine 
Auswerteeinheit (13, 25, 33) aufweist, die aus dem Bildsignal wenigstens einen 
Wert ableitet, den die Auswerteeinheit (13, 25, 33) mit wenigstens einem 
Grenzwert zur Uberwachung der Funktionsfahigkeit vergleicht. 

3. Bildgeber nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Bildgeber 
eine Schnittstelle (15, 26, 37) aufweist, die derart konfiguriert ist, dass iiber die 
Schnittstelle (15, 26, 37) die Funktionsfahigkeit des Bildgebers ubertragen wird. 

4. Bildgeber nach einem der vorherigen Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Bildgeber derart konfiguriert ist, dass der Bildgeber anhand wenigstens eines 
invarianten Musters das Bildsignal erzeugt. 

5. Bildgeber nach einem der vorherigen AnsprUche, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Bildgeber derart konfiguriert ist, dass der Bildgeber anhand eines Verlaufs des 
Bildsignals seine Funktionsfahigkeit uberwacht. 

6. Bildgeber nach einem der vorhergehenden AnsprUche, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Bildgeber wenigstens zwei bildgebende Sensoren (3 1, 32) aufweist, wobei 
der Bildgeber durch einen Vergleich von Ausgangssignalen der wenigstens zwei 
bildgebenden Sensoren (31, 32) seine Funktionsfahigkeit uberpruft. 




7. Bildgeber nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Bildgeber derart konfiguriert ist, dass der Bildgeber wahrehd einer 
Initialisierungsphase seine Funktionsfahigkeit uberwacht. 

8. Bildgeber nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Bildgeber mit einer Diagnoseeinheit verbindbar ist, die die 
SelbstUberwachung des Bildgebers aktiviert. 

9. Bildgeber nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Bildgeber derart konfiguriert ist, dass die SelbstUberwachung manuell 
aktivierbar ist. 

10. Bildgeber nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Bildgeber tiefenbildgebend konfiguriert ist 

1 1 . Bildgeber nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Bildgeber Mittel zur Beleuchtung (36) aufweist. 
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Zusammen&ssung 

Es wird ein Bildgeber, der in einem Fahrzeug angeordnet ist, vorgeschlagen, der derart 
konfiguriert ist, dass er eine Selbsttlberwachung dunshfthrt. Dies kann anhand von der 
Auswertung von Invarianten Mustern, von Erfahrungswissen Uber Mess-SignalverlSufe, 
durch Ausnutzung der Redundanz eines Verbundes von Sensoren oder durch die 
Ausnutzung von zeitlicher Redundanz erfolgen. 



(Figur 3) 
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